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QUESTAO 01

Em Fotogrametria, assim que as imagens sao obtidas, encontram-se isoladas umas das outras e salvas
meramente como arquivos digitals, sem nenhuma informagdo métrica, utilizando apenas o sistema de
coordenadas em pixels, proprio das imagens digitais. Faz-se necessario reconstituir o sistema interno camara-
imagem correspondente ao momento em que as fotografias foram obtidas, para que se possa efetuar medidas
com precisao sobre as imagens fotograficas.

Como se chama ¢ processo por qual se entende a reconstrugdo do feixe perspectivo, ou seja, o
referenciamento da imagem em relagdo & camara?

{(A) Ortorretificacao,

{B) Orientagao exterior.

{C) Qrientag&o interior,

{D) Resseccio espacial.

(E) Fototriangulagdo analitica.

QUESTAO 02

No que se concerne aos instrumentos utilizados em processos topograficos, qual equipamento possui angule
zenital fixo?

(A) Nivel ético.

(B) Teodolito.

(C) Estagao total.

(D) Trena laser.

(E) Teodolito eletrénico.

QUESTAO 03

Segundo os autores Luiz Coelho e Nunes a execucdo de uma resseccdo espacial, simultaneamente &
execucdo da interse¢do espacial, para um conjunto de imagens digitais adquiridas sobre determinado trecho do
terreno, permite que com um s6 ajustamento, se obtenha os parametros da orientag@o exterior para todas as
imagens do voo, associados &s coordenadas no espago-cbjeto de uma série de pontos previamente medidos
sobre as imagens e de poucos pontos medidos in situ. Esse processo & conhecido por

{A) estereoscopia por feixes perspectivos.

{B) colinearidade por feixes perspectivos.

{C) intersegdo espacial por feixes perspectivos.

(D) fototriangulagdo por feixes perspectivos.

(E) restituicao fotogramétrica por feixes perspectivos.

QUESTAO 04

As superficies de referéncias utilizadas nos célculos que fornecem subsidios para a elaboragdo das
representagdes cartograficas sao

(A) gevide e elipsoide.

(B) elipscide e geopes.

{C) superficie terrestre e geoide.
(D) teluroide e nivel médio do mar.
(E) elipsoide e nivel médio do mar,
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QUESTAO 05

Se um observador tomar como referéncia a quina de uma parede, estender um dedo apontado para cima entre
a quina e seus olhos e visualizar alternadamente, com um sé otho aberto de cada vez, percebera que o
alinhamento entre seu dedo e a quina da parede ird se deslocar na horizontal. Como €& chamado esse
deslocamento aparente da posicao do dedo do ocbservador em relagéo & quina da parede?

(A) Fototriangulagao.

(B) Crientagao Interior.

(C) Orientacéo Exterior.

(D) Paralaxe estereoscopica.
(E) Restituiggo fotogramétrica.

QUESTAO 06

Em topografia, as medidas realizadas pelos distancidmetros eletronicos séo consideradas medicoes

(A) diretas in loco.

(B) diretas pelo método ético.

(C) indiretas pelo método ético.
(D)_diretas pelo método eletrdnico.
(E) indiretas pelo método eletrénico.

QUESTAO 07

Em fotogrametria, que tipo de transformagéo & empregada quando o centro de perspectiva esta longe do
terreno imageado?

(A) projetiva.

(B) afim.

(C) objetiva.

(D) restritiva.

{E) fotogramétrica.

QUESTAO 08

Um nivel 6tico possui constante estadimétrica de 100. Em uma determinada observagéo, de uma mira falante,
foram obtidos as seguintes leituras: fio superior 1,968m; fio inferior 1,918m; e fio médio 1,942m. Qual a
distancia entre o nivel e a mira?

(A) 6.0m
(B) 5.5m
{C) 5,0m
(D) 4.5m
(E) 4.0m

QUESTAO 09
Para a restituicdo e geragéo de produtos fotogramétricos, o objeto deve ser imageado a partir de, pelo menos

(A) dois pontos de vista diferentes.
{B) quatro pontos de vista diferentes.
(C) seis pontos de vista diferentes.
(D) trés pontos de vista diferentes.
{E) um ponto.
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QUESTAO 10
Como s30 chamados os meridianos e paralelos tragados em uma projegdo qualquer?

(A) Transformadas.
(B) Escalas.

(C) Projegdes.

(D) Deformagdes.
(E) Azimutes.

QUESTAO 11
Qual das caracteristicas abaixo se refere a uma poligonal aberta?

(A) E possivel determinar erros de fechamento.

(B) N&o é possivel determinar erros de fechamento.

(C) Parte de um ponto de coordenadas conhecidas e retorna ao mesmo ponto.

(D) Parte de dois pontos de coordenadas conhecidas e retorna aos mesmos dois pontos.

(E) Sua principal vantagem ¢ permitir a verificagéo dos erros de fechamento angular e lingar.

QUESTAO 12
Sobre a Projecao de Mercator, é possivel afirmar que

(A) os meridianos e paralelos ndo se cruzam formando &ngulos de 90 graus, o que promove um aumento das
massas continentais em latitudes elevadas.

(B) os meridianos & paralelos se cruzam formando angulos de 90 graus, o que distorce mais as porgdes
terrestres proximas aos polos e distorce menos as porgdes proximas ao Equador.

(C) nao ha distorgdes nas massas continentais e oceanos em nenhuma latitude, possibilitando o uso deste
mapa para a navegagao maritima até os dias atuais.

(D) os meridianos e paralelos se cruzam formando angulos de 980 graus, o que possibilita a representagdo da
Terra sem deformacdes.

(E) meridianos e paralelos néo se cruzam formando &ngulos de 90 graus, o que promove uma diminuicdo das
massas continentais em latitudes elevadas.

QUESTAO 13

Qual nivelamento é realizado por intermédio de visadas horizontais obtidas com nivel em miras colocadas
verticalmente?

(A) Geomstrico.
(B) Barométrico.
{C) Gravimétrico.
(D) Por satélites.
{E) Trigonométrico.
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QUESTAO 14

Caracteriza-se por ser um tipo de projegéo que ordena os paralelos e os metidianos em um invélucro
arredondado que & desenrolado e posto em uma superficie plana. Os mais famosos exemplos s&o as
projegbes de Mercator, de Peters e de Robinson. Nessa projecdo, minimizam-se as distorgbes nas regides
préximas ao Equador, que se elevam nas regides mais proximas aos pdlos. Qual é essa projecao?

(A) Conica.
(B) Azimutal.
(C) Cilindrica.
(D) Equatorial.
(E) Circular.

QUESTAO 15
Como s3o chamadas as projecdes cartograficas que possuem como propriedade a conservagéo dos angulos?

(A) Equidistantes,
{B) Conforme.
(C) Equivalentes.
(D) Afilaticas.

(E) Azimutais

QUESTAO 16
Sobre a projegao plana gnoménica, € INCORRETO afirmar que

(A) esta projecdo apresenta todas as deformagdes.

(B) todos os circulos maximos s&o projetados segundo linhas retas.

(C) as tranformadas dos paralelos, no caso horizontal ou equatorial da projecao, seréo linhas retas.

(D) os meridianos, como circulos méaximos serao sempre representados por linhas retas, concorrendo para ©
ponto que representara o polo.

(E) a construgdo dessa projecéo e determinada através dos pontos de interseg&o com o plano de projegéo de
raios projetantes, que passam pelos pontos correspondentes na esfera-modelo.

QUESTAO 17

Qual das opgbes apresenta caracteristicas do Sistema UTM (Universal Transverso de Mercator)?
(A) Proje¢ao conforme, superficie conica e transversa.

(B) Projecéo afilatica, superficie cilindrica e transversa.

(C) Projegéo conforme, superficie cilindrica e transversa.

(D) Projecdo equivalente, superficie cilindrica e transversa.
(E) Projegéo equidistante, superficie cilindrica e transversa.
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QUESTAO 18

Segundo o autor Camil Gemael, nao se trata de critério conclusivo, mas determinante pequeno e matriz inversa
com grandes elementos podem representar sintomas de matriz mal condicionada, porém, existem também os
nimeros de condicdo que podem servir de indicadores. Calcule os nimeros de condigdo da matriz mal
condicionada abaixo

A =1 1 A= {1000 1001
1,001 1 000 -1000

(A)T1=2001;T2= 2004 e P = 16.000

(B) T1=2001; T2=2002 e P =14.000

{(C)T1=2002;, T2= 2001 e P=15.000

(D) T1 =2001; T2 =2004 e P = 15.000
(E) T1=2002; T2 =2001 e P = 16.000

QUESTAO 19

Qual a tnica opgao que NAO ¢é tarefa do segmento de controle do sistema de posicionamento global - GPS?

(A) Determinar o sistema de tempo GPS.

(B) Controlar os equipamentos dos usuarios.

(C) Monitorar continuamente o sistema de satélites.

(D) Atualizar pericdicamente as mensagens de navegagéo de cada satélife.

(E) Predizer as efemérides dos satélites e calcular as coordenadas dos relogios dos satélites.

QUESTAO 20

E possivel obter medigdes de areas diretamente a partir de fotografias aéreas verticais n&o-refificadas, se o
terreno for consideravelmente plano. Entretanto, se a elevagéo topografica local dentro do campo de visada da
fotografia, variar mais do que cerca de 5% da altura de voo acima do nivel do solo (por exemplo, 200m se
H=4.000m), sérios erros de medig&o da area poderdo ocorrer. Se 0 relevo da imagem variar mais que 5%, o
intérprete da imagem podera cuidadosamente compartimentar a fotografia em éreas geogréficas que terao
aproximadamente a mesma escala. Essa é uma solugéo possivel, porém existe um processo que torna as
medictes de 4rea precisas, devido & convers&o da fotografia em uma nova imagem de escala uniforme. Qual o
nome dessa nova imagem?

{A) ortoimagem.

(B) imagem retificada.

{C) imagem planimétrica.

{D) modelo digital de ferreno.
(E) modelo digital de elevago.

QUESTAO 21

Em um sistema de posicionamento por satélite, qual opgéo possui as fontes em que encontramos o erro do
relogio?

(A) Satélite e Estago.

(B) Satélite e ReceptorfAntena.

(C) Estagdo e Receptor/Antena.

{D) Propagagéo do sinal e Estagio.

(E) Propagagéo do sinal e Receptor/Antena.
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QUESTAO 22

Para calcular a altura de um objeto ho, usando técnicas de fotogrametria estereoscépica, utiliza-se a equacéo
da paralaxe: ho = (H-h) x_dp

(P+dp)
em que H-h é a altitude da aeronave acima do nivel do solo; P é a paralaxe estereoscdpica absoluta na base
do objeto sendo medido (usa-se normalmente a base aérea para esta medigéio), e dp € a paralaxe diferencial.
Essa equagdio pode fornecer resultados incorretos, a menos que as seguintes condigbes abaixo sejam
atendidas, EXCETO

(A) as fotografias aéreas verticais devem apresentar uma inclinagao igual ou inferior a 3 graus.

(B) as fotografias adjacentes devem ser expostas com praticamente a mesma altitude acima do nivel do solo.
(C) os pontos principais de ambas as fotografias devem possuir aproximadamente a mesma elevagio acima do
solo.

(D) a percepgao de profundidade das fotografias aéreas devem apresentar uma inclinagéo igual ou inferior a 5
graus.

(E) a base de cada objeto de interesse deve apresentar aproximadamente a mesma elevagdo dos pontos
principais.

QUESTAO 23
As orbitas dos satélites de posicionamento NAVSTAR/GPS estéo a uma altitude que varia de

(A) 09.000 km até 14.000km
(B) 19.000 km até 24.000km
(C) 29.000 km até 34.000km
(D) 39.000 km até 44.000km
(E) 49.000 km até 54.000km

QUESTAO 24

Uma fotografia aérea vertical é adquirida sobre terreno plano com uma camera com distancia focal de 30,48cm
€ situada a uma altitude de 18.288m acima do nivel do solo.
Qual & a escala da fotografia?

(A) 1/6.000

(B) 1/60.000
(C) 1/600.000
(D) 1/1.000.000
(E) 1/6.000.000

QUESTAOQ 25
Sobre Sistemas de Referéncia Geodésicos, ¢ INCORRETO afirmar que

(A) Um Sistema Geodésico consiste de um elipsoide de referéncia (elipsoide de revolugao), um datum e do
desvio da vertical.

(B) A vertical, determinada pela diregao do fio de prumo sobre a superficie fisica da Terra, nao
necessariamente coincide com a normal & superficie elipsoidal.

(C) A orientagdo geocéntrica consiste no eixo de rotagdo do sistema paralelo ac eixo de rotagao da Tetrae o
plano meridiano origem paralelo ao plano meridiano de Greenwich.

(D) Um sistema & chamado de regional quando o centro do elipsoide de referéncia ndo coincide com o centro
da Terra. Um sistema global utiliza o centro de massa da Terra como origem do sistema.

(E) O datum é conhecido pelos parametros iniciais, uma base e um azimute. As coordenadas iniciais tém a
finalidade de fixar a escala, o azimute orienta o sistema e a base fixa o elipsoide em relago & Terra.
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QUESTAO 26

Pelo principio da radiagéo eletromagnética, sabe-se que, quando uma lampada de vapor de sddio € ligada,
varios milhares de volts de eletricidade energizam o vapor. O elétron mais externo em cada atomo energizado
do vapor de sédio sobe para um degrau mais alto na escada de energia e depois retoma a descida da escada
numa certa sequéncia de degraus, dos quais os dois Uitimos séo separados por 2,1 eV. A energia liberada
nesse Ultimo salto parece com um féton de luz amarela com um comprimento de onda de 0,58 pym com 2,18V
de energia (Nassau, 1983). A matéria pode ser aguecida a temperaturas fdo altas que os elétrons que
normalmente se movem em orbitas fixas e ndo-radiantes, tornam-se livres. Este € o chamado efeito

{A) iGnico.

(B) radiante.
(C) quantico.
(D) radioativo.
(E) fotoelétrico.

QUESTAO 27

Em funcéo de sua aplicagio, como o receptor GNSS pode ser classificado?

(A) Receptor de uso civil, receptor geodésico e codigo C/A.

(B) Receptor de uso militar, receptor geodésico e cédigo C/A.

(C) Estacao de referéncia, receptor de navegagéo e receptor geodésico.

(D) Estagéo de referéncia, receptor de navegagéo e receptor de uso civil.

(E) Estagao de referéncia, receptor de navegagéo e cddigo C/A e portadora L1 e L2.

QUESTAO 28

Uma cena que foi adquirida por sensores remotos € armazenada em forma de dados digitais, representados
normalmente por um{a)

{A) matriz.
(B) nimero.
(C) pixel.
(D) linha.
{E} banda.
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QUESTAO 29

Dado o modelo matemético da equagio paramétrica da reta, a saber:y=ax+b

Considere que 2 pontos de coordenadas cartesianas foram observados n vezes, e para cada observagéo foram
atribuidas varidncias de diferentes qualidades. O método de estimagdo a ser considerado depende
exclusivamente de quatro requisitos basicos, a saber:

| — Quem s@o as observagdes ou medidas e quais os par@metros a serem determinados;
Il - Se o0 modelo matematico (F) & implicito ou explicito;

Il — Se F & linear ou ndo linear; e

IV - Se existe deficiéncia de posto na matriz das equagdes normais.

Baseado nesta sequéncia de requisitos n&o conhecidos e no modelo matematico que representa a média de
uma medida x = Z x, € INCORRETO afirmar que
n

(A) os parametros a serem determinados séo os coeficientes angular (a) e linear (b) da linha reta.

(B) em primeiro lugar, as medidas observadas s&o as coordenadas x e y, sendo x uma observagéo fixa ao
longo da linha reta e y uma observagéo varidvel.

(C) o modelo matematico(F) € implicito, pois as observagdes (y) estdo em funcéo dos parametros (a e b), além
de ser lingar.

(D) para descobrir se F & linear ou ndo linear é necessério derivar o modelo matematico em fungéo dos
parametros e verificar se na formacgdo algébrica da matiiz A esta adicionado algum parametro. Caso isto
acontega, F nao é linear, caso contrario F & linear.

(E) Para analisar se F possui as mesmas caracter{sticas da equag@o paramétrica da reta, & necessério aplicar
o método paramétrico para fungdes lineares, pois a equagdo paramétrica da reta & linear e fornece uma linha
reta.

QUESTAO 30

Quais dos sistemas de Sensoriamento Remoto abaixo encaixam-se na fecnclogia de imageamento
multiespectral usando detectores discretos e espelhos de varredura?

(A) QuickBird e IKONOS.
(B) SPOT e Landsat.

(C) MODIS e QuickBard.
(D) IKONOS e ATLAS.
(E) Landsat e ATLAS,

QUESTAO 31

No Brasil, o atual Sistema Geodésico Brasileiro (SIRGAS2000 - Sistema de Referéncia Geocéntrico para as
Américas) adota o elipsoide de revolugdo GRS80 (Global Reference System 1980), sendo assim, quais s&o as
coordenadas utilizadas pelo sistema geodésico brasileiro?

{A) Latitude Astrondmica, Longitude Astrondmica e Altitude Geométrica.
(B) Latitude Geodésica, Longitude Geodésica e Altitude Geomeétrica.
(C) Latitude Geografica, Longitude Geografica e Altitude Ortométrica.
(D) Latitude Geografica, Longitude Geogréfica e Altitude Geomeétrica.
(E) Latitude Geodésica, Longitude Geodésica e Altitude Ortométrica.
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QUESTAO 32

A estruturag@io em camadas é uma caracteristica fundamental dos Sistemas de Informagdes Geograficas
(SIG). Os softwares modernos de SIG apresentam recursos préprios para a visualizag&o conjunta de dados
espaciais. A respeito do assunto, assinale a opgao correta.

(A) As camadas devem possuir a mesma estrutura de dados espaciais para serem visualizadas em um Unico
projeto.

(B) A definicéo de sistema de coordenadas e de sistema de projegéo cartografica é dispensavel nos softwares
modernos de SIG para a visualizago conjunta das camadas de informagao.

(C) A reprojeco dindmica de camadas é possivel quando o conjunto de dados possui a mesma estrutura e
sistema de coordenadas. Sem esses requisitos, a visualizagéo simultanea de camadas & inviavel.

(D) Para a reprojegéo dinamica e visualizagdo das camadas em um Unico projeto, & necessdrio basicamente,
que as camadas possuam sistema de projegao cartografica, sistema de coordenadas e datum definidos.

(E) As camadas, conhecidas também como planos de informagéo, podem ser visualizadas conjuntamente
quando o sistema de proje¢do cartografica, o datum, a estrutura de dados e a escala s&o iguais para todos os
dados. Sem esses requisitos, a visualizagédo conjunta néo funciona.

QUESTAO 33

O geoide é a superficie de representagdo que mais se aproxima da forma da Terra. Qual opgdo possui
caracteristicas do geoide?

(A) Facil representacdo e modelo rigido.

(B) Dificil representagdo e modelo rigido.

(C) Dificil representacio e modelo matematico.

(D) Fécil representagao e atuagdo de campos de forga.
(E)} Impactada por forgas de atrag@o e forga centrifuga.

QUESTAO 34

Como é chamada uma medida da menor separag&o angular ou linear entre dois objetos que pode ser
determinada pelo sistema de sensoriamento remoto?

(A) Informagao Angular.

(B) Resolugéo Espacial.

(C) Resolugao Temporal.

(D) Resolugéo Radiométrica.
(E) Informagao de Polarizagao.

QUESTAO 35

Qual opgao abaixo representa a transformagéo de um azimute astrondmico em geodésico, mesmo sem o
conhecimento do valor do desvio da vertical?

(A) Teorema de Euler.

(B) Teorema de Meusnier.
(C) Teorema de Legendre.
(D) Equagdo de Laplace.
{E) Formulas de Puissant.
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QUESTAO 36

A maioria dos dados analégicos e digitais de sensores remotos é processada de modo que os elementos de
imagens individuais fiquem em suas posigoes planimétricas apropriadas numa projegao cartogréfica padréo.
1850 facilita o uso da imagem e produtos derivados em sistemas de suporte a4 decisdo espacial ou em Sistemas
de Informagdes Geogréaficas (SIG). Esse processamento digital é conhecido por corregao

(A) geométrica.
(B) radiométrica.
(C) paramétrica.
(D) hiperespectral.
(E) métrica.

QUESTAO 37
Uma poligonal consiste em uma seérie de linhas consecutivas para as quais sao obtidas em campo

(A) azimutes e diregdes.

(B) coordenadas e azimutes.

(C) comprimentos e diregdes.

{D) comprimentos e azimutes.

(E) erros de fechamento e diregoes.

QUESTAO 38

Em relagéo a estrutura de dados vetoriais em um ambiente de Sistemas de Informagdes Geogréficas, assinale
a opgéo correta.

(A) Representa todas as feigbes dentro de uma grade regutar.

(B) Representa todas as fei¢des dentro de uma grade irregular.

(C) E a estrutura de dados menos utilizada na analise das relagdes topoldgicas.

(D) Pode ser adquirida de forma automética (processo de vetorizag#o) a partir de um dado matricial.

(E) Armazena pontos, linhas e poligonos juntos na maioria dos formatos de dados vetoriais, a exemplo do
farmato shapefile.

QUESTAO 39
Para a implantag@o de uma poligonal é necessario ter, no minimo, um{a)

(A) orientagéo inicial.

(B) ponto de coordenadas conhecidas.

(C) orientagao inicial @ os &ngulos externos.

(D) ponto de coordenadas conhecidas e os angulos externos.
(E) ponto de coordenadas conhecidas e uma orientagéo inicial.

QUESTAO 40
Quanto a superficie de projegao, as projegdes cartograficas podem ser classificadas em

(A) plana, cdnica, cilindrica e poliédrica.

(B) plana, cdnica, cilindrica e gnoménica.
(C) plana, conica, cilindrica e estereografica.
(D) plana, cénica, cillndrica e ortografica.
(E) plana, conica, poliédrica e gnoménica.
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